
Flow for running the Roboheart Hercules 
on Mac 

• Lade die Arduino IDE passend zu deinem System hier herunter: 
h8ps://www.arduino.cc/en/so;ware

• Öffne die Arduino IDE und installiere die SparkFun LSM6DS3 
Breakout-Bibliothek über den Bibliotheksmanager:

• Installiere die ESP32 Arduino Unterstützung gemäß der offiziellen Anleitung: h8ps://docs.espr
essif.com/projects/arduino-esp32/en/latest/installing.html STABLE release link)

• Installiere die ESP32 Boards-Erweiterung über den Boardverwalter.:

• Lade die ZIP-Datei der RoboHeart-Bibliothek von GitHub herunter: 
https://github.com/Augmented-Robotics/roboheart-arduino-library 

• Entpacke den Inhalt nach:
•  Documents/Arduino/libraries
• Starte die Arduino IDE neu – danach sollten Beispiele für RoboHeart in der 

IDE sichtbar sein:



 

• Bevor du deinen Code hochlädst, stelle sicher, dass die Upload-Geschwindigkeit auf 
460800 bps gesetzt ist.

 

• Viel 
Spaß J

 


